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Actualmente el Dr. Pablo De Cristoforis es investigador del CONICET y docente en la
Facultad de Ciencias Exactas y Naturales de la UBA. Realizé su doctorado en la UBA
en cooperacion con la Universidad Técnica de Praga, Republica Checa. Es autor de
varios trabajos de robdética en revistas y conferencias internacionales del area. Dirige
varios proyectos de I+D en el Laboratorio de Robdética y Sistemas Embebidos: desde
desarrollo de nuevos prototipos hasta investigacion aplicada a robots moviles. Su area
de interés es la robdtica movil, incluyendo temas tales como navegacion autbnoma,
vision para robots méviles y SLAM (Simultaneou Localization and Mapping).

Link a la pagina del Laboratorio de Robotica y Sistemas Embebidos:
www.robotica.dc.uba.ar/




